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ENRO - Entmistungsroboter
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mit PC Routenplanung flir einfachste Bedienung

Die Klauen- und Euterhygiene ist ein wichti-
ger Faktor flr gesunde und leistungsfahige
Milchkiihe. Zusétzlich ist dies eine bedeuten-
de Voraussetzung fiir AMS-Betriebe, um einen
storungsfreien Betrieb und hohen Leistungs-
durchsatz zu gewahrleisten. Dafiir haben sich
Entmistungsroboter bei Lauf-gdngen mit Spal-
tenboden bewdhrt. Der neue Schauer ENRO
Entmistungsroboter findet mittels verbesserter
Sensorik seinen Weg und ist zudem mit Routen-
planung am PC kinderleicht zu programmieren.

ENRO ist ein mobiler autonomer Entmis-
tungsroboter der neuen Generation fiir
Spaltenbéden.

Seine verbesserte Funktionalitit beruht auf
innovativer Hi-Tech Sensorik und einer zu-
kunftsweisenden Bedienungssoftware.

Aktive Navigation gemal3 Routenplan durch
Wandfolgemodus und Koppelnavigation zur
Positionsbestimmung innerhalb einer Raumfla-
che; dadurch wesentliche Verbesserung der Na-
vigationssicherheit und des taglichen Betriebs.
« Interpretation der Sensorwerte zur Pfadfin-
dung und Hindernislokaliserung
» Umfahrung von Hindernissen und Ruckfiih-
rung zur geplanten Strecke

Routenplanung am PC:

Kein mihsames Anlernen im Schmutzbereich
des Stalls. Mit der intuitiven grafischen Ober-
flache konnen spielend einfach neue Kurse
erstellt werden. Kursanderungen sind mit ein
paar Mausklicks schnell erledigt und erfordern
keine zeitraubende Wiederholung des Anler-
nens im Stall.

+ Manuelle Anpassung der Streckenfiihrung und
Fahrtparameter (Geschwindigkeit, Piepser,...)
per Bediensoftware

« Simulationsmaglichkeit der geplanten Strecken

« Bessere Tiergesundheit durch gezielte Reini-
gungsrouten

Variable Fahrtgeschwindigkeit:
Ca.0,18- 18 m/min

Funkfernbedienung (optional):
Fir manuelle Steuerung ohne Betreten des
Tierbereichs

Batteriemanagement:
Zustandsiiberwachung  mit
Ruckfiihrung zur Ladestation

automatischer

Konstruktive Vorteile:

+ Geringe Bauhohe: durch eine Hohe unter
41 cm kann der Roboter unter Trenngitter
durchfahren

- Kein Festfahren in den Ecken und optimale
Raumung schwer zugdnglicher Stellen

+ Ackerstollenprofil reduziert Schlupf auf ein
Minimum

« Pendellagerung zum Ausgleich von Boden-
unebenheiten

Technische Daten:

Antrieb: 2 Elektromotoren
Stromversorgung: 24 \Volt (55 Ah)
Raumgeschwindigkeit: 0,18-18 m/min
Raumbreite: 1100 mm

Gewicht: 450 kg

GroBe I xb x h: 1100x1200x400mm
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